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WYSOKA
JAKOSE

Z dumg prezentujemy serie H3 nowych wozkoéw spalinowych,
spetniajgcych najwyzsze wymagania emisji spalin EURO V.
Powstata ona z mys$lg o odwdzieczeniu sie spoteczefistwu wysokiej
jakosci produktami i wizjg wiekowego przedsiebiorstwa. Dla firmy
HELI seria H3 to punkt kulminacyjny i kluczowy etap na wieloletniej
drodze do mistrzostwa w rozwoju i produkcji wézkéw widtowych.

Zaawansowana seria H3 zapewnia wysoki poziom komfortu jazdy,
ekologiczne rozwigzania, niespotykang wygode, bezpieczenstwo,
niezawodnos¢, tatwg konserwacje, doskonatg wydajnosé pracy
oraz dtugg zywotnos¢.

Model silnika:
XINCHAI 3E22YG51 (diesel)

W pojezdzie zastosowano silnik spetniajgcy
wymogi normy emisji spalin Euro V oraz wymogi
zwigzane z ochrong srodowiska

[ Silniki diesla KUBOTA V2403 EU Stage V oraz XINCHAI 3E22YG51 EU Stage V wyposazono w uktad

Model silnika: paliwowy COMMON RAIL sterowany elektronicznie oraz uktad oczyszczania spalin DOC+DPF.
KUBOTA V2403 (diesel)
KUBOTA WG2503(benzynowy/LPG) [ Silnik KUBOTA WG2503 z napedem gazowym lub benzynowo-gazowym z elektronicznie

sterowanym uktadem COMMON RAIL wykorzystuje trzy technologie oczyszczania spalin.

Informacja: DOC - katalizator oksydacyjny, DPF - filtr czgstek statych




Bezpieczenstwo
i niezawodnos¢

Firma HELI nieustannie poprawia poziom bezpieczenstwa
i niezawodnos$¢ swoich wozkéw widtowych, aby zapewnié
bezpieczenstwo ludzi, sprzetu i towaréw.

Bardziej wydajne chtodzenie

. Blokada doptywu gorgcego powietrza, aluminiowa chtodnica, ttumik o $rednicy 60 mm skierowany do tytu i poprawiony kanat odprowadzania
ciepta poprawiajg wydajno$é¢ chtodzenia i zapewniajg niezawodno$¢ pracy w trudnych warunkach i wysokich temperaturach.

. Uktad hydrauliczny wykorzystuje wydajna technologie o matym poziomie strat, uktad przewodéw hydraulicznych i uszczelnier zostat poprawi-
ony, co jeszcze bardziej ogranicza straty ciénienia, temperature oleju hydraulicznego i poprawia szczelno$¢ uktad i gwarantuje niezawodno$¢.

System bezpieczenstwa operatora

. Pojazd wyposazono w system ostrzegania o niezapietym pasie, co poprawia bezpieczefnstwo operatora.

Gtowne komponenty

. Zoptymalizowana konstrukcja najwazniejszych komponentoéw, takich jak rama, maszt i klatka ochronna operatora poprawia ogoéline
bezpieczenstwo i niezawodnosé wozka.

Bezpieczna klatka ochronna operatora

. Wytrzymata klatka ochronna wykonana z profili w petni zamknietych zapewnia bezpieczenstwo ludzi i maszyny.

Odlewana o$

. Najbardziej zuzywajace sie czesSci sg chronione przed wodg i kurzem w celu wydtuzenia okreséw konserwacyjnych. Zastosowanie osi
odlewanej poprawia udzwig oraz upraszcza konstrukcje wozka, wptywajgc na niezawodno$¢. Wydtuza to zywotnoéé sprzetu.
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= Zapadkowy mechanizm hamulca postojowego = Korek wlewu oleju typu samochodowego = Elastyczna dwuwargowa uszczelka

Ulepszony zaawansowany system wykrywania obecnosci operatora

B System wykrywania obecno$ci operatora
Jesli podczas pracy urzadzenia operator zmieni prawidtowg pozycje bez zwolnienia pedatu przyspieszenia system odetnie zasilanie,
aby zapewni¢ bezpieczenstwo pracy.

Wozek zostat wyposazony w nowy system wykrywania obecnoéci operatora (LHS), ktory zwieksza bezpieczenstwo i komfort pracy operatora.

[ Ostrzezenie o niezaciggnietym hamulcu postojowym
Jesli wozek nie zostat wytgczony, a hamulec postojowy nie jest zaciggniety operator zostanie ostrzezony sygnatem dzwigkowym.
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Latwa konserwacja Doskonata wydajnosé pracy

tatwa konserwacja pomaga w utrzymaniu catego wozka, w tym najwazniejszych komponentéw w dobrym stanie technicznym, Woézek gwarantuje wysokg wydajnos¢ pracy w roznych branzach przemystu, logistyki i magazynowania.
co przektada sie na bezpieczenstwo i niezawodno$¢ pracy — jest to kluczowa cecha produktéw HELI. Wézki widtowe serii H3 sprostajg najwyzszym wymaganiom a takze sprawdzg sie w najtrudniejszych warunkach pracy.

Duzy kat otwarcia pokrywy silnika Kierownica o matej $rednicy

. Sitowniki pokrywy silnika zapewniaja szeroki kat otwarcia i tatwy dostep . Dzieki kompaktowej budowie wozek dobrze sprawdza sie w ciasnych przestrzeniach.

do czynnosci serwisowych. Kat otwarcia pokrywy silnika 80° zapewnia
duzo przestrzeni do przeprowadzania kontroli i konserwacji.

. Wézek cechuje sie matym promieniem skretu, tatwoscig skrecania, dobrg zdolnoscia
= Chtodnica aluminiowa pokonywania wzniesien i elastyczng zwrotnoscia.

Automatyczna regeneracja filtra czastek statych
Praca w niskich temperaturach

. Silnik diesla spetniajagcy wymogi Euro V ma funkcje automatycznego regeneracji filtra DPF.
Wyswietlacz informuje o poziomie zapetnienia filtra (w wézkach z silnikiem diesla), co
utatwia konserwacje. Silnik zapewnia 100% mocy podczas przeprowadzania automaty-

. Wozki sprawdzajg sie podczas pracy w temperaturze -25°C.

cznej regeneracji bez wchodzenia w wozka w tryb serwisowy. Proces regeneracji filtra DPF
mozna przerwaé¢ w dowolnym momencie. Wydtuzono czasookres czyszczenia filtra DPF

) . Silnik wysokoprezny i duze akumulatory rozruchowe
z co 3000 godzin do co 6000 godzin.

. Modele z silnikiem wysokopreznym zgodnym z Euro V wykorzystujg duze akumulatory

= Zbiornik ptynu hamulcowego rozruchowe, aby poprawié zdolno$¢ rozruchu i niezawodno$¢ uktadu elektrycznego.

Mozliwe napedy
. Silnik diesla spetniajgcy wymogi normy Euro V na olej napedowy, silnik gazowy i silnik

benzynowo-gazowy sprosta réznorodnym potrzebom.

. Dzieki zastosowaniu réznych jednostek napedowych (olej napedowy / LPG) na tej samej
bazie konstrukcyjnej koszt konserwacji jest niski.
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. . Niespotykany komfort
Przyjazny dla sSrodowiska potykany
Ergonomiczna konstrukcja, poprawiona budowa i utozenie elementow sterowniczych wptywajg na lepsze wrazenia

Czysta i ekologiczna jednostka napedowa stosowana w serii H3 spetnia miedzynarodowe normy emisji spalin, z jazdy i zapewniaja dtugg wydajng prace.

dzieki czemu jest przyjazna dla $rodowiska. Ponadto w serii H3 skutecznie ograniczono drgania i hatas.

Ttumienie drgan kabiny

. 3 , .
Ttumienie drgan kabiny
. Sitowniki pochytu masztu umieszczone pod podtoga, niski i poszerzony o 30 mm stopien o antypoélizgowej powierzchni,
45% wieksza przestrzeh na nogi operatora gwarantujg wygodne wejscie, wyjscie i prace.

. Catkowicie amortyzowana kabina skutecznie pochtaniajg drgania pochodzace z wozka.

. Klatka ochronna operatora wyzsza o 80 mm i duzy tuk przednich stupkéw powiekszajg przestrzen dla operatora, podnoszac komfort pracy.

7

. W petni zamknieta zabudowana kabina izoluje hatas.

= Klatka operatora jest potgczona z ramg wozka za = Wibroizolatory ttumigce drgania kabiny = Zamykana kabina

pomocg wibroizolatoréw
= Schowane sitowniki przechytu = Szerokie pole widzenia dla operatora = Zwiekszona przestrzef

Zawor dtawigcy w uktadzie hydraulicznym

. Zmniejsza wstrzasy i drgania masztu oraz zapobiega uderzaniu widet

oraz tadunku o podtoze.

Doskonata widocznosé

. W maszcie TRIPLEX z petnym wolnym skokiem udato sie poszerzy¢ pole widzenia o 30 mm, a deska rozdzielcza obnizona o 15 mm
poprawita widoczno$¢ widet i tadunku o 20 mm. Konstrukcja przeciwwagi zoptymalizowana poprawia widoczno$¢ do tytu.

m Zawor dtawigcy z uktadzie hydraulicznym

= Przednie pole widzenia szersze o0 30 mm

= Wieksza 0 20 mm widoczno$¢ koncow widet i tadunku

Wyswietlacz LCD

. Dzieki wyraznemu wys$wietlaczowi LCD operator momentalnie uzyskuje informacje o parametrach pracy wézka.

Uchwyt do jazdy tytem

. Uchwyt z przyciskiem sygnatu dzwiekowego poprawia wygode dzieki tatwemu dostepowi do sygnatu dzwiekowego podczas cofania.
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a Maks. Udzwig ($rodek cigzkosci tadunku 500mm) (kg) Catkowita Cigzar roboczy (kg) )
OgOIne Model masztu wysoko$¢ (wy;;akgsc m:*sz‘tu) i pocgylerya masztu
podnoszenia mm CPCD10 CPCD15 CPCD18 widty do podioza CPCD10 CPCD15 CPCD18 ()o/B
1.01 | Producent HELI CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(Q)YD18 (mm) CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(Q)YD18
102 | Model CPCD10/CP(Q)YD10 | CPCD15/CP(Q)YD15 | CPCD18/CP(Q)YD18 M200 2000 1000 1500 1800 1495 2470 2650 2780 612"
Nominal drwi K 0 M250 2500 1000 1500 1750 1745 2510 2680 2810 6°-12°
103 | Nominalny udzwig ° 1000 1500 75 M300 3000 1000 1500 1750 1995 2540 2720 2850 6°-12°
1.04 | Srodek ciezkosci mm 500 M330 3300 1000 1500 1750 2145 2560 2740 2870 6°-12°
1.05 | Pozycja operatora Siedzaca M350 3500 1000 1500 1750 2245 2580 2750 2880 6°-12°
: M370 3700 1000 1500 1750 2345 2590 2770 2900 6°-12°
Wymiary M400 4000 1000 1500 4700 2545 2650 2830 2960 Botd
201 | Standardowa wysoko$¢ podnoszenia H mm 3000 M425 4250 950 200 1820 2670 2660 2840 2970 &0
202 | Cakowia wyschoS maszluw tare iozonym " . 1995 ‘ 1995 ‘ 1995 M450 4500 950 1398 1230 2795 2680 2860 2990 &g
PACH 13 ZIET. TWSZ plOnows! M500 5000 339 1990 430 3045 2720 2900 3030 56
2.03 | Catkowita wysoko$¢ wysunietego masztu H2 mm 4014 M550 5500 *900 *1150 *1500 3345 2790 2970 3100 *30_6o
204 | Wysokos¢ wolnego skoku widet H3 | mm 152 | 155 | 155 M600 6000 *850 *1050 *1400 3595 2820 3000 3130 36
205 Wysokoéé catkowita (klatka ochronna operatora) H4 mm 2140 Informacja: (1) Udzwig znamionowy oznaczony (*) dotyczy blizniaczych kot przednich. (2) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: -395 mm.
2.06 | Minimalny przeéwi’[ (pod masztem) H5 mm 110 MASZT DUPLEX Z PELNYM WOLNYM SKOKIEM O SZEROKIM POLU WIDZENIA
A L ; Wysokos¢ "
2.07 | Odlegtos¢ od powierzchni fotela do klatki ochronnej operatora | Hé mm 1018 wyhﬁiﬁigé Udzwig ($rodek cigzkoscitadunku 500mm) (kg) Wysglf:)';"é""n':gsm wo|nyesgoo o Ciezar roboczy (kg) Kat pochylenia
Model masztu g . . widet (z kratg masztu
2 ) - : ) , podnoszenia CPCD10 CPCD15 CPCD18 | (widly do poditoza) h CPCD10 CPCD15 CPCD18 o
2.08 | Dlugo$é catkowita (z widtami/ bez widet) Ly | mm 3197/2277 ‘ 3201/2281 ‘ 3219/2299 mm CPQYDL0 CPQYDI5 CP(QVDI8 (mm) fadunke) (mm) | CP(QIYD10 CPQYDI5 CP(QYDIS )/ p
2.09 |Rozstaw osi kot L1 mm 1450 ZM200 2000 1000 1500 1800 1495 480 2500 2680 2810 6°-12°
L. . ZM250 2500 1 1 1 174 7 2 271 284 °-12°
2.10 | Szerokos$¢ catkowita W1 mm 1070 000 500 800 > 30 530 0 840 6
ZM300 3000 1000 1500 1800 1995 980 2570 2750 2880 6°-12°
2.11 | Rozstaw kot (przod/tyt) (W3/w2) | mm 902/928 ‘ 902/928 ‘ 932/928 ZM330 3300 1000 1500 1800 2145 1130 2590 2770 2900 6°-12°
212 | Zakres requlacji widet (zewnetrzna krawed? widet) (maks./min.) W5 mm 950/200 ZM350 3500 1000 1500 1800 2245 1230 2600 2780 2910 6°-12°
K L ZM370 3700 1000 1500 1800 2345 1330 2620 2800 2930 6°-12°
2.13 | Min. promien skretu (zewnetrzny) r mm 1875 1910 1930 000 500 700 612
ZM400 4000 *1000 1200 +1800 2545 1530 2670 2850 2980 o150
2.14 | Minimalna szerokos¢ korytarza roboczego przy kacie prostym | Ra mm 2011 2016 2035 ZM425 4250 R 888 . 45188 . 9?8 2670 1655 2690 2870 3000 ’606_01.32
. » . 000 400 600 6°-6°
2.15 | Minimalna szerokos¢ korytarza roboczego wozka Ast mm 3576 3584 3603 ZM450 4500 *1000 *1500 *1700 2795 1780 2710 2890 3020 *6°-12°
216 | et pochvien t /e | deg 610 ZM500 5000 1889 4138 200 3045 2030 2740 2920 3050 &8
. n m o A
3t pochylenia masziu ZM550 5500 120 5% 520 3345 2330 2820 2990 3120 38
217 | Wymiary widet L4xWxT | mm 770x100x32 ‘ 920x100x35 ‘ 920x100x35 ZM600 6000 420 12 1209 3595 2580 2850 3030 3160 38
Masa caikowita Informacja: (1) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej fadunku: -379 mm (2) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: +379 mm (3) Udzwig znamionowy oznaczony (*) dotyczy blizniaczych két przednich
301 | Masa catkowita ‘ ‘ kg ‘ 2540 ‘ 2720 ‘ 2850 MASZT TRIPLEX Z PELENYM WOLNYM SKOKIEM | SZEROKIM POLEM WIDZENIA
Kota i opony wx?)ﬁ.éé Udzwig (Srodek cigzkosci tadunku 500mm) (kg) Wysgzgl;oéwnl]tzszm woln){asgoo gl?gku Ciezar roboczy (kg) Kat pochylenia
Model masztu g y . widet (z kratg masztu
: . podnoszenia CPCD10 CPCD15 CPCD18 (widty do podtoza) CPCD10 CPCD15 CPCD18
4.01 | Rodzaj opony (przéd/tyt) Opona pneumatyczna Opona pneumatyczna Opona pneumatyczna ey CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(QYDI8 ) *adﬁhk’j)"(’;gm) CP(QYD10 CP(QVD15 CP(QYDI8 )a/B
402 | Rozmiar opon (przod/tyh) 6.50-10-10PR/5.00-8-10PR | 6.50-10-10PR/5.00-8-10PR | 6.50-10-10PR/5.00-8-10PR Z5M360 3600 1000 1500 1800 1790 775 2680 2680 2990 Ege
ZSM400 4000 4809 1239 +190 1925 910 2710 2710 3020 “gege
- ZSM430 4350 1000 30 1800 2040 1025 2730 2730 3040 e
Osiagi ZSM450 4500 4999 +1320 1230 2090 1075 2740 2740 3050 20
Model CP(Q)YD10 | CP(Q)YD15 | CP(Q)YD18 | CPCD10 | CPCD15 | CPCD18 | CPCD10 | CPCD15 | CPCD18 ZSM470 4700 1000 4300 2% 2160 1145 2750 2750 3060 &8
000 200 500 6°-6°
Numer konfiguracji KU1H KU1H KU1H KU1BH | KUT8H | KU18H | XC26H | XC26H | XC26H Z£5M480 4800 1000 - 41188 1630 2190 175 2760 2760 3070 odos
ZSM * * * 229 127 27 27 9 *Po_po
Maks. sita uciagu (z fadunkiem / bez tadunku) kN 17/7 19/7 19/7 17/7 18/7 18/7 22/8 22/8 22/8 SM500 5000 lggg ggg ggg 0 > g 80 3090 gg
Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien o 40/20 40/18 48/30 45/25 44/24 Z5M540 5400 1000 11250 1550 2415 1400 2810 2810 3120 *2::62
(zobcigzeniem  bez obcazenia) % | 40724 | 40/20 4018 40/24 / / / Z5M600 6000 400 1600 Y 2640 1625 2880 2880 3190 38
Maksymalna predkosc jazdy (z obciazeniem / bez obcigzenia) |  krm/h 17/18 17/17 Informacja: (1) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: - 484 mm (2) Standardowa wysoko$¢ podnoszenia bez kraty ochronnej tadunku: + 484 mm (3) UdZwig znamionowy oznaczony (*) dotyczy blizniaczych kot przednich
Predkos$¢ podnoszenia (z obcigzeniem / bez obciazenia) mm/s 610/650 550/605 565/585
Informacja: O$ pionowa oznacza udzwig, a 0$ pozioma $rodek ciezkosci tadunku . —
Predko$¢ opuszczania (z obcigzeniem / bez obciazenia) mm/s 450/600 ;’aﬂiﬁf’f‘:}y ej:tk;gg;igs'gsééc?snizgfr‘;"‘jv‘ﬁ'zrgﬁj’;‘zg‘c:’fgé%siznmi?ﬁéaivﬁg}g:{‘x::’;ggy
N . L. . w przypadku pochylenia masztu do przodu, zastosowania nietypowych widet lub 2000
Uktad jezdny I przeniesienia napedu transportu tadunku gabarytowego. Udzwig dla danej odlegtosci $rodka cigzkosci N
mozna odczytaé z diagramu udzwigu. \
Model silnika KUBOTA WG2503 KUBOTA V2403-CE-E5B XINCHAI 3E22YG51(trzycylindrowy) o 1500 N
Moc znamionowa silnika ot;(rvynllin BENZYNA: 42,8/2600, LPG: 43,5/2600 33.6/2400 44.8/2400 o _é 1000
p >
Znamionowy moment obrotowy silnika ot:\lr.r/nn{in BENZYNA: 163/1800, LPG: 173,7/1400 157.4/1500 210/1600-1800 . — g
Liczba cylindréw silnika, Srednica x skok ttoka 4-88x102.4 4-87x102.4 3-94x107 500 R
Pojemnos¢ skokowa L 2.491 2.434 2.23
- - Srodek cigzkosci (mm) 500 800 1100 1400
Rodzaj silnika Benzyna/LPG Olej napgdowy Olej napedowy
Norma emisji Euro V EuroV EuroV eI r CPCD10 CPCD15 CPCD18
Akumulator (napiecie/pojemno$c) V/Ah 12/60 12/95 12/80 > CP(Q)YD10 CP(Q)YD15 CP(Q)YD18




Parametry techniczne

/STAGE V/

Osiagi

Model CP(Q)YD30 CP(Q)YD35 CPCD30 CPCD35 CPCD30 CPCD35
Numer konfiguracji KU1TH KUTH KU20H KU20H XC26H XC26H
Maksymalna sita uciggu haka (z obciazeniem / bez obcigzenia) kN 23/15 22/16 20/14 21/15 26/15 25/15
Zdolnos¢ pokonywania wzniesier (z obcigzeniem/bez obcizenia) % 28/22 18/21 27/21 27/22 34/24 30/23
Maksymalna predkos¢ jazdy (z obciazeniem/bez obcigzenia) km/h 18/19 18/19 18/19 18/19 18/18 18/18
Predko$¢ podnoszenia (z obciazeniem / bez obciazenia) mm/s 455/540 360/400 480/500 430/460 470/480 440/455
Predko$¢ opuszczania (z obcigzeniem / bez obcigzenia) mm/s 450/500 350/400 450/550 450/550 450/550 450/550
Uktad jezdny i przeniesienia napedu

Model silnika KUBOTA WG2503 KUBOTA V2403-CR-TE5B XINCHAI 3E22YG51
Moc znamionowa silnika kW/obr/min | BENZYNA: 42,8/2600, LPG: 43,5/2600 42.6/2400 44.8/2400
Znamionowy moment obrotowy silnika Nm/obr./min | BENZYNA: 163/1800, LPG: 173,7/1400 195.6/1500 210/1600-1800
Liczba cylindréw, érednica x skok ttoka 4-88X102.4 4-87X102.4 3-94 X107
Pojemnos¢ skokowa L 2.491 2.434 2.23

Rodzaj silnika Benzyna/LPG Olej napedowy Olej napedowy
Emisje EU StageV / EPA/CARB Tier3 EU StageV / EPA/CARB Tier4 EuroV
Akumulator (napiecie/pojemno$é) V/Ah 12/60 12/95 12/80

H2

Ogolne
1.01 | Producent HE
1.02 Model CPCD20 /CP(Q)YD20 ‘ CPCD25/CP(Q)YD25 ‘ CPCD30/ CP(Q)YD30 ‘ CPCD35/CP(Q)YD35
1.03 | Nominalny udzwig kg 2000 2500 3000 3500
1.04 | Srodek ciezko$ci mm 500
1.05 | Pozycja operatora Siedzaca
Wymiary
2.01 | Standardowa wysoko$¢ podnoszenia H mm 3000 3000 3000 3000
Catkowita wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym
2.02 (widty na ziemi, maszt pionowo) H1 mm 2000 2000 2065 2180
2.03 | Catkowita wysoko$¢ wysunietego masztu H2 mm 4030 4030 4245 4235
2.04 | Wysokos¢ wolnego skoku widet H3 mm 165 165 160 170
2.05 | Wysokoé¢ catkowita (klatka ochronna operatora) | H4 mm 2150 2150 2170 2170
2.06 | Minimalny przeswit (pod masztem) H5 mm 115 115 135 135
2.07 | Odlegtos¢ od powierzchni fotela do klatki ochronnej operatora | H6 mm 1030 1030 1030 1030
2.08 | Dtugosc¢ catkowita (z widtami/ bez widet) (/LY mm 3500/2580 3708/2638 3818/2748 3836/2766
2.09 Rozstaw osi kot L1 mm 1650 1650 1700 1700
2.10 | Szeroko$¢ catkowita W1 mm 1150 1150 1225 1225
2.11 | Rozstaw kot (przod/tyt) (W3/wW2) | mm 970/970 970/970 1000/970 1000/970
2.12 | Zakres regulacji widet (zewnetrzna krawedz widet) (maks./min.) | w5 mm 1030/244 1030/244 1060/250 1060/250
2.13 | Min. promien skretu (zewnetrzny) r mm 2170 2240 2400 2420
2.14 | Min. szeroko$¢ korytarza dla sktadowania prostopadtego | ra mm 2200 2280 2380 2400
2.15 | Kat pochylenia masztu alB stopien 6/12 6/12 6/12 6/12
2.16 | Wymiary widet L4axWxT | mm 920x122x40 1070x122x40 1070x125x45 1070x125x50
Masa catkowita
3.01 | Masa catkowita ‘ kg ‘ 3370 ‘ 3740 ‘ 4340 ‘ 4700
Kota i opony
4.01 | Rodzaj opony (przdd/tyt) Opona pneumatyczna
: 4 7.00-12-12PR/ 7.00-12-12PR/ 28x9-15-14PR/ 28x9-15-14PR/
402 | Rozmiar opon (prz6d/tyh 6.00-9-10PR ‘ 6.00-9-10PR ‘ 6.50-10-10PR ‘ 6.50-10-10PR
Osiagi
Model CP(Q)YD20 CP(Q)YD25 CPCD20 CPCD25 CPCD20 CPCD25
Numer konfiguracji KU1TH KUTH KU20H KU20H XC26H XC26H
Maksymalna sita uciagu haka (z obciazeniem / bez obciazenia) kN 24/13 24/14 18/13 19/13 27/11 27/13
Zdolno$¢ pokonywania wzniesier (z obciazeniem/bez obcigzenia) % 30/26 29/22 32/25 29/23 51/33 48/24
Maksymalna predkosc jazdy (z obcigzeniem/bez obcigzenia) km/h 17/18 17/18 17/17 17/17 17/18 17/18
Predkos¢ podnoszenia (z obcigzeniem / bez obcigZenia) mm/s 535/600 535/600 570/585 570/585 530/540 530/540
Predko$¢ opuszczania (z obciazeniem / bez obciazenia) mm/s 450/500 450/500 450/500 450/500 450/500 450/500
Uktad jezdny i przeniesienia napedu
Model silnika KUBOTA WG2503 KUBOTA V2403-CR-TE5B XINCHAI 3E22YG51
Moc znamionowa silnika KWjobr/min | BENZYNA: 42,8/2600, LPG: 43,5/2600 42.6/2400 44.8/2400
Znamionowy moment obrotowy silnika Nmjobr./min| BENZYNA: 163/1800, LPG: 173,7/1400 195.6/1500 210/1600-1800
Liczba cylindréw, $rednica x skok ttoka 4-88%102.4 4-87%X102.4 3-94X107
Pojemno$¢ skokowa L 2.491 2.434 2.23
Rodzaj silnika Benzyna/LPG Olej napedowy Olej napedowy
Norma emisji Euro V Euro V EuroV
Akumulator (napiecie/pojemnos¢) V/Ah 12/60 12/95 12/80
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— Informacja: O$ pionowa oznacza udzwig, a 0$ pozioma $rodek cigzkosci tadunku
1000 obliczany jako odlegto$¢ od czota widet. Punktem odniesienia dla standardowego
tadunku jest Srodek sze$cianu o krawedzi dtugo$ci 1000 mm. Udzwig jest mniejszy
a L w przypadku pochylenia masztu do przodu, zastosowania nietypowych widet lub
Srodek cigzkosci (mm) 500 800 1100 1400 transportu tadunku gabarytowego. UdZwig dla danej odlegtosci $rodka ciezkosci

mozna odczyta¢ z diagramu udzwigu.



MEMO

MASZT DUPLEX O SZEROKIM POLU WIDZENIA

Model wlelizéé Udzwig (érodek ciezkosci tadunku 500mm) (kg) C?u’(%‘i\gtggvgsgr;i‘i ET::"Z;U Ciezar roboczy (kg) pocE)?Itztenia
masuu.|podtoszenia| cpiqoao/ | coigioes/ | CROUDSO/| CRIOIOSS/ | pp5c | g | 35t | SHQNSO/ | CPIONDIS/ | CoONDN | CRONDSS | g
M200 2000 2000 2500 3000 3500 1459 1570 1680 3280 3650 4250 4610 6°-12°
M250 2500 2000 2500 3000 3500 1745 1820 1930 3330 3700 4300 4650 6°-12°
M300 3000 2000 2500 3000 3500 1995 2080 2180 3370 3740 4340 4700 6°-12°
M330 3300 2000 2500 3000 3500 2145 2220 2330 3400 3770 4360 4730 6°-12°
M350 3500 2000 2500 3000 3500 2245 2320 2430 3420 3790 4380 4750 6°-12°
M370 3700 2000 2500 3000 3500 2345 2420 2530 3430 3800 4400 4760 6°-12°
M400 | 4000 2000 2400 5000 3329 2545 2620 2730 3510 3880 4490 4840 | <13
M425 | 4250 2000 | 220 | 2830 3499 2670 2745 2855 3530 3900 4510 4870 | &
Maso | 4so0 | L0 | LR | 20 | 330 2795 | 2870 | 2980 | 3560 | 3930 | 4540 4900 | &
M500 | 5000 800 [ 3838 2300 3500 3045 3120 3230 3600 3970 4580 4950 | &%
Msso | sso0 | 2T T 13001 2100 T 2400 3345 3420 3530 3700 4070 | 4690 4990 | &
Me0oo | 6000 | %88 | .28 | 200 | .I00 3595 3670 3780 3740 4110 | 4730 5040 | 38

Informacja: (1) * oznacza udzwig znamionowy przy blizniaczych kotach przednich. (2) W przypadku blizniaczych kot przednich wozka 2-3,6 t mase robocza podang w tabeli nalezy zwigkszy¢ o 110 kg.

MASZT DUPLEX Z PELNYM WOLNYM SKOKIEM O SZEROKIM POLU WIDZENIA

Catkowita wysoko$¢ masztu Wysokos¢ wolnego skoku widet

Maks. Udzwig (Srodek ciezkosci tadunku 500mm) (kg) (widly do podioza) (mm) (z krata ochronna fadunku) (mm) Ciezar roboczy (kg) Kat
Model | wysokosé pochylenia
masztu |podnoszenia masztu

CP(Q)YD20, CP(Q)YD30/|CP(Q)YD35 _ _ CP(Q)YD20/ |CP(Q)YD25/|CP(Q)YD30/|CP(Q)YD35,

(1) CP(C%)ZO /SE(C%;? = CP(CQD)30 / CP(CQD)35 /| 2-2.5¢ 3t 3.5t 2-2.5t 3t 3.5t CPCD20 CP(CQD)zs CPCD30 CPEI%)EIS / )/ B
ZM200 | 2000 2000 2500 3000 3500 1459 1570 1680 495 340 460 3300 3670 4270 4660 6°-12°
ZM250 | 2500 2000 2500 3000 3500 1745 1820 1930 745 590 710 3360 3730 4310 4700 6°-12°
ZM300 | 3000 2000 2500 3000 3500 1995 2070 2180 995 840 960 3430 3800 4360 4750 | 6°-12°

ZM330 | 3300 2000 2500 3000 3500 2145 2220 2330 1145 990 1110 3470 3840 4390 4780 | 6°-12°
ZM350 | 3500 2000 2500 3000 3500 | 2245 2320 | 2430 1245 1090 1210 3500 3870 4410 4800 | 6°-12°
ZM370 | 3700 2000 2500 3000 3500 | 2345 2420 | 2530 1345 1190 1310 3520 3890 4430 4810 | 6°-12°

7M400 | 4000 | 2000 | 2450 | 2950 | 3330 | 2sas | 2620 | 2730 | 1545 | 1390 | 1510 | 3610 | 3980 | 4500 | 4890 |13
ZM425 | 4250 | 2000 | 2300 | 2900 | L3300 | 2670 | 2745 | 2855 | 1670 | 1515 | 1635 | 3650 | 4020 | 4530 | 4920 [«6875-
950 | 2100 | 2800 | L3750 667

zmaso | 4500 | 1329 | %300 | 3800 | .33 | 2795 | 2870 | 2980 | 1795 | 1640 | 1760 | 3680 | 4050 | 550 | 4960 |-6815-
zms00 | s000 | 1890 | 00 13300 | W30 | 3045 | 3120 | 3230 | 2045 | 1890 | 2010 | 3750 | 4120 | 4600 | so00 | -Ef
zmss0 | ss00 | 193 | 330 | 300 | Y] | 3345 | 3420 | 3530 | 2345 | 2190 | 1310 | 3860 | 4230 | 4690 | s040 | 3%
0 L

zM600 | 6000 | 1599 | «1380 | 3390 | 388 | 3595 | 3670 | 3780 | 2595 | 2440 | 2560 | 3930 | 4300 | 4740 | s090 | 3%

Informacja: (1) * oznacza udzwig znamionowy przy blizniaczych kotach przednich. (2) W przypadku blizniaczych kot przednich wozka 2-3,6 t mase robocza podana w tabeli nalezy zwigkszy¢ o 110 kg.
(3) Wysoko$¢ wolnego skoku widet (bez kraty ochronnej tadunku) wozka 2-2,5 t to wysoko$¢ (z kratg ochronng tadunku) podana w tabeli powigkszona o 432 mm. Wysoko$¢ wolnego skoku widet
(bez kraty ochronnej tadunku) wozka 3 t to wysoko$¢ (z kratg ochronng tadunku) podana w tabeli powigkszona o 568 mm. Wysoko$¢ wolnego skoku widet (bez kraty ochronnej tadunku) wézka 3,5 t
to wysoko$¢ (z kratg ochronng tadunku) podana w tabeli powiekszona o 505 mm.

MASZT TRIPLEX Z PELNYM WOLNYM SKOKIEM O SZEROKIM POLU WIDZENIA

s | 1| vt totectoicaiasonmm | o | Sl e —
mas v oo Crouons Qo e 2250 | 3 | ase | 225 | s | ast ammlmomsomolgs m
ZsM360| 3600 | 2000 | 2500 | 3000 | 3200 | 1795 | 1930 | 1930 | 795 | 705 | 710 | 3520 | 3890 | 4510 | 4770 | 6-6°
ZsM400| 4000 | 2000 | 2500 | 3000 | 3200 | 1920 | 2055 | 2055 | 920 | 830 | 835 | 3550 | 3920 | 4540 | 4800 | 6°-6°
zsmass | 4350 | 1329 | 2230 | 3930 | L3200 | o045 | 2180 | 2180 | 1045 | 955 | 960 | 3580 | 3950 | 4580 | 4840 | «2E
zsmaso | 4500 | 1399 | 3330 | L3900 | L3200 | 2095 | 2230 | 2230 | 1095 | 1005 | 1010 | 3600 | 3970 | 4590 | 4850 | «&f
zsma70| a700 | 1828 | 3090 13830 13200 | 2160 | 2230 | 2230 | 1160 | 1005 | 1010 | 3610 | 3980 | 4590 | 4850 | 2.8
zsmago| 4800 | 4820 | A28 | 2708 | L3I0 | 2195 | 2330 | 2330 | 1195 | 1105 | 1110 | 3620 | 3990 | 4620 | 4880 | et
zsmsoo| so00 | «1{30 | 009 | 2330 | L2300 | 2095 | 2430 | 2430 | 1295 | 1205 | 1210 | 3650 | 4020 | 4640 | 4910 | Bf
zsmsao| sa00 | L1320 | R | B0 | 2800 | 2420 | 2555 | 2555 | 1420 | 1330 | 1335 | 3680 | 4050 | 4680 | 4940 | 3f
zsm600 | 6000 | 1289 | 3308 | 3320 | 3830 | 2645 | 2780 | 2780 | 1645 | 1555 | 1560 | 3780 | 4150 | 4780 | so40 | 38

Informacja: (1) * oznacza udzwig znamionowy przy blizniaczych kotach przednich. (2) W przypadku blizniaczych kot przednich wozka 2-3,6 t mase robocza podang w tabeli nalezy zwigkszy¢ o 110 kg.
(3) Wysoko$¢ wolnego skoku widet (bez kraty ochronnej tadunku) wozka 2-2,5 t to wysoko$¢ (z kratg ochronng tadunku) podana w tabeli powigekszona o 432 mm. Wysoko$¢ wolnego skoku widet
(bez kraty ochronnej tadunku) wozka 3-3,5 t to wysoko$¢ (z kratg ochronna tadunku) podana w tabeli powiekszona o 554 mm.





